CPI Modélisation des actions mécaniques / Exercices

o M E 2 5w 2]
wdze | Po 2
4ete Dyt Donaaa

Modélisation d’une action mécanique

Exercice n°1 : Mini coupe-tube
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Exprimez les torseurs d’actions mécaniques transmissibles suivants : {1}, {02}, {7253} {Tooa} €t
{T0—>5}
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Exercice n°2 : Perforatrice de bureau
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Exprimez les torseurs d’actions mécaniques transmissibles suivants : {Tg1 g4}, {Tpasp2}
Exprimez le torseur{tg,_z1 } d'abord dans (xy, y1, 1), puis dans (x, y, z).
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Exprimez les torseurs d’actions mécaniques transmissibles suivants : {1}, {03} et {T,-3}
Exprimez le torseur {t;_,,} d'abord dans (x4, y1 z1), puis dans (x, y z).
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